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プッシュ

99.5ˋ 97.5ˋ 95ˋ 90ˋ 85ˋ 80ˋ

˙ お知Βせ機能

˙ 超軽量設ܭ

˙ ଌ定モード切替機能

˙ ߹൱൑定お知Βせ機能

ଌ定ରԠ޲ӈ両方ࠨ ˙

˙ 校正証明書付設定したトルク஋ʹରして、ブβーԻ（ࣖ）・
LEDライト（目）とӷথදࣔͰঢ়گΛお知Βせし·͢ɻ

質量͸、ै དྷのメカニカルトルクレンチの
1/2〜1/3の軽͞Ͱ͢ɻ

トラックモード΍ピークホールドモードͰのଌ定が
Մ能Ͱ͢ɻ

大9݅·Ͱのトルク஋ʹରして࠷લʹ設定したࣄ
上・下別ʑʹ0〜25ˋの範囲Ͱ߹൱൑定がՄ能Ͱ͢ɻ

˙ ラチェットヘッドʹ交換࣌の補正機能付き

˙ ಛघ形ঢ় 締め付けΔボルト・ナットの大き͞がมΘͬて΋、ܭଌҐஔが΄とΜどมΘΒないಛघ設ܭͰ͢ɻ

ϞϯΩλΠϓɿϓϥεಛ௕

˙ モンキのಛघ形ঢ়

˙ ソケットホールド機構

˙ USBケーブル送৴

˙ 締付ঢ়گお知Βせ機能
2৭のLEDランプ（੺と྘）、ブβーԻとӷথදࣔʹΑり締付けঢ়گΛお知Βせし·͢ɻ
目標トルクの80ˋʹ౸ୡ͢ΔとLEDランプの点౮とブβーԻがஅଓతʹ໐り࢝め·͢ɻ
LEDランプ：目標トルクʹۙͮ͘ʹͭΕLEDランプがॱ番ʹ点౮していき·͢ɻ

締め付けΔボルト・ナットの大き͞がมΘͬて΋、
Ͱ͢ɻܭଌҐஔが΄とΜどมΘΒないಛघ設ܭ

ワンプッシュ操作Ͱソケット着脱がՄ能ɻ
ソケットの交換が༰қͰ作࣌ۀʹ外Εʹ͘いɻ

作ޙۀʹデータΛPCʹUSBケーブルͰ転送・อଘɻ

D IGITAL TORQUE WRENCH
˙ σδλルトルΫϨϯν
σδλルදࣔͰਖ਼֬ߴɺ ਫ਼度ͳకΊ෇͚͕ۀ࡞Մೳɻ
࿥͠管ཧ͢ΔɻهՌΛ݁ۀ࡞
メモリ͸2
000݅ɻ
ケーブル式のトルク管ཧシステムɻ
専用ソフトウェア付ଐɻ

อূਫ਼౓
�ʦϥνΣοτλΠϓʧ
ӈํ޲ɿʁ �ˋ
ɿʁ޲ํࠨ �ˋ

�ʦϞϯキλΠϓʧ
ӈํ޲ɿʁ �ˋ
ɿʁ޲ํࠨ �ˋ

˙ 専用樹脂ケース入り
専用の樹脂ケース入りͰ
อ管΍持ͪӡͼʹศརɻ

ラチェットヘッド ギア਺48 ֤छ操作ボタン

LEDインジケーターӷথディスプレイ

手力Ґஔ
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DTRH
˙ σδλルトルΫϨϯνʢέʔϒルࣜʣ

DIGITAL TORQUE WRENCH(Cable Type)

DTMW-H
˙ σδλルトルΫϨϯν�
ϞϯΩλΠϓ༻ϞϯΩϔッυ
ADJUSTABLE ANGLE WRENCH HEAD FOR DIGITAL TORQUE WRENCH ADJUSTABLE ANGLE WRENCH TYPE

DTMW-HS・DTMW-HB
˙ σδλルトルΫϨϯν�
ϞϯΩλΠϓ༻ϥνΣットϔッυ
RATCHET HEAD FOR DIGITAL TORQUE WRENCH ADJUSTABLE ANGLE WRENCH TYPE
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口開き
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品　番
寸法（mm）

ద߹ػछ 質量 
（g）

メーカー希๬
小ചՁ֨口։͖ L H

%TMW30H   5ʙ30103 70 DTMW30085・30135 245 =��
���
%TMW41H 10ʙ41130 88 DTMW41200 425 =��
���

品　番 角ࠐࠩ
（mm）

寸法（mm）
ద߹ػछ 質量 

（g）
メーカー希๬
小ചՁ֨L H

%TMW3HS   9.5 60 32 DTMW30085・30135 155 =�
���
%TMW4HS 12.7 60 32 DTMW30085・30135 170 =�
���
%TMW4HB 12.7 80 39 DTMW41200 305 =�
���

（˞　）਺஋·ͰܭଌͰき·͢が、トルク精度のอ証͸Ͱき·せΜɻ　˞おࢼし単4形ס電஑2本付（DTRH4200・4340͸単3形ס電஑2本付）ɻ

（˞　）਺஋·ͰܭଌͰき·͢が、トルク精度のอ証͸Ͱき·せΜɻ　˞おࢼし単4形ס電஑2本付（DTMW30135・41200͸単3形ס電஑2本付）ɻ

DTMW
˙ σδλルトルΫϨϯνʢέʔϒルࣜʣϞϯキλΠϓ

DIGITAL TORQUE WRENCH ADJUSTABLE ANGLE WRENCH TYPE(Cable Type)

L

T

H

T1

本体࠷大෯

品　番 トルクଌఆൣғ 
（N・m）

最小දࣔ単位 
（N・m）

角ࠐࠩ
（mm）

寸法（mm） 質量 
（kg）

メーカー希๬ 
小ചՁ֨本ମ最大幅 L H T T1

%T3H3030   6（1.5）ʙ30 0.01   9.5 47 221 22.5 40 10.4 0.42 =��
���
%T3H3060   12（3）ʙ60 0.01   9.5 47 230 31.5 40 14.4 0.49 =��
���
%T3H3085 17（4.2）ʙ85 0.1   9.5 47 271 31.5 40 14.4 0.54 =��
���
%T3H3135   27（6.8）ʙ135 0.1   9.5 47 380 31.5 40 14.4 0.69 =��
���
%T3H4135   27（6.8）ʙ135 0.1 12.7 47 380 31.5 40 14.4 0.71 =��
���
%T3H4200   40（10）ʙ200 0.1 12.7 40 520 41.5 45 18.0 1.31 =��
���
%T3H4340 68（17.0）ʙ340 0.1 12.7 40 640 41.5 45 18.0 1.48 =��
���

品　番 トルクଌఆൣғ 
（N・m）

最小දࣔ単位 
（N・m）

寸法（mm） 質量 
（kg）

メーカー希๬ 
小ചՁ֨口։͖ 本ମ最大幅 L H T T1

%TMW30085 20.6（5.1）ʙ103 0.1   5ʙ30 47 314 61 40 6.4 0.60 =��
���
%TMW30135 30.7（7.7）ʙ153.4 0.1   5ʙ30 39 467 71 45 7.7 1.06 =��
���
%TMW41200 44.7（11.2）ʙ223.4 0.1 10ʙ41 39 575 87 45 9.0 1.50 =��
���

DTRH4200

DTMW30135

DTMW41H

DTMW3HS




